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	with 同志社大学 vol.9
	人と共に働くヒューマノイドロボットの
	双腕協調動作による高度な道具操り
	2026年10月8日（木）
	16:30～18:00
	中川 正夫 准教授
	同志社大学理工学部
	科学コミュニケーター本田 隆行 氏
	がファシリテート！

	会場・定員
	京都リサーチパーク 10号館 1階「GOCONC」

	対象
	参加費
	申込
	QRコードからお申込みください

	お問い合わせ




